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WYMAGANIA OGOLNE
1.  WSEP.

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj\ymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t dotycgeych ocieplenia budynku szkoty podstawowej w Pigoiigm. Elbdg

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunperetargowy i kontraktowy przy
zleceniach i realizacji rob6t wymienionych w pktl 1

1.3. Zakres robét obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmwuyymagania wspolne dla robot efgch wyze
wymienionymi specyfikacjami i dotygzponizszego zakresu:

a/ docieplenia budynku z wykonaniem elewacji
b/ malowanie drzwi, gzymsow, elementéw metalowych
c/ przetaenie rur spustowych

1.4. Okreslenia podstawowe.

Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawgowaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kokiina

Kosztorys ofertowy wyceniony kompletowy kosztorykepy.

Kosztorysilepy - nie wyceniony kompletny kosztorys.

Ksiega obmiaréw akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszymnmmperowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonagv@bmiaréw wykonanych robét w formie wylicza
szkicow. Wpisy w ksidze obmiarow podleggpotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robét, zgodnie z Dokumentac;
Projektows i Specyfikacjami zaakceptowane przez Zamawego,

Polecenia Inspektora Nadzorwvszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przsgekiora,
w formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji robot | innych sprawazanych z prowadzeniem

budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddza autorem Dokumentacii
Projektowej.

Rysunki- czs¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokaljzacharakterystyk i wymiary
obiektu lzdacego przedmiotem robat.

1.5. Ogdlne wymagania dotyegce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditaz
Dokumentagj Projektovs, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami InspekiNadzoru.



151 Przekazanie placu budowy .
Zmawiapcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy

plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodamnprawnymi i administracyjnymi oraz
Dokumentagj Projektow i ST.

1.5.2 Zakres robét i ich utrzymanie podczas budowy.
15.3 Zakres robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robot budowlanych
polegajcych na wykonaniu prac docieple’@an zewitrznych szkoty podstawowej w m.

Pilona 5 gm. Elkig

1.5.4. Utrzymanie terenu budowy.

Wykonawca powinien utrzymywateren budowy do czasu dawego lub cZciowego odbioru
.Utrzymanie powinno hy prowadzone w taki sposob aby obiekt lub jego ettynéyly w
zadawalajcym stanie przez caly czas do momentu odbioru.

1.6 Zasady kontroli i odbioru robét.

1.6.1 Inspektor Nadzoru.
1. Decyzje Inspektora Nadzoru dotymz akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementdiadt

beda oparte na eslzie inzynierskim. Inspektor Nadzoru jest upanwmny do inspekcji wszystkich
robot i kontroli wszystkich materiatow dostarczdmyna budow lub na niej produkowanych,
wiaczajc przygotowanie i produkgjmateriatow. Inspektor odrzuci wszystkie te makeiiaioboty,
ktdre nie spelniajwymaga jakosciowych okrélonych w projekcie i Specyfikacii,

1.6.2. Dokumentacja projektowa.

l. Niniejsze materiaty kontraktowe spracowane w oparciu 0 Dokumentgmjojektova
inwentaryzacyja.

2.Wszelkie zmiany w Dokumentacji Projektowej powitoy¢ wprowadzone na gmie i
autoryzowane przez Inspektora Nadzoru. Istotnergnidmkumentacji Projektowej powinnydy
wprowadzone przez Zamawieggo po uzgodnieniu z Projektantem

1.6.3. Zgodng robot z DokumentagjProjektova i ST.

Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyngrdtekazane przez Zamawieggo
Wykonawcy stanowdi czes¢ kontraktu, a wymagania wyszczegodlnione w adyjednym z
nich s obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej Dolentacji.

Wykonawca nie moe wykorzystywa bledéw Ilub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiggiwiadomé Inspektora, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek , Wszystkie wykanaioboty i dostarczone materiaty

beda zgodne z DokumentacpProjektows j ST,

Dane okrélone w Dokumentaciji Projektowej i w Skdy uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatébw i elementéw budowli musdy¢ jednorodne i wykazywabliska zgodndé¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpggzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nig¢ w petni zgodne z DokumentaciProjektova
lub Specyfikacjiami i wptynie to na niezadowalaj jakas¢ elementu budowli, to takie
materialy keda niezwtocznie zagpione innymi a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.7. Teren budowy i dokumenty budowy.

1.7.1. Przekazanie terenu budowy.
1. Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren Budowy - poszczegélne pomiesiazen



zgodnie z warunkami realizacyjnymi i harmonograngeac.

2. W okresie od przekazania Terenu Budowy do potlzeEnia przez Zamawigego
koncowego odbioru robét. Wykonawca odpowiada za odedmie utrzymanie placu
budowy. Uszkodzenia lub zniszczenia Wykonawca mweidcdb odtworzy na wiasny koszt.

1.7.2. Zabezpieczenie terenu budowy.

1. Dla zapewnienia bezpiegmtwa publicznego oraz oséb zatrudnionych na Terf@adowy
Wykonawca ma obowrzek wykon& lub dostarcz§ takie zapewni obstug wszystkich
urzadzen zabezpieczagych.

1.7.3. Ksgga obmiaru.

1 .Obmiary wykonanych prac przeprowadzawsijednostkach kosztorysowych i wpisuje do
ksiegi obmiarow.

2. Podstawowe zasady obmiaru podano w punkcieétylkacji

1.7.4. Pozostate dokumenty budowy.

1. Do dokumentéw budowy zalicza siastpujace dokumenty ;
» zgtoszenie budowy
 protokoty przekazania terenu Wykonawcy

 protokoty odbioru robot.

1.7.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.
1. Dokumenty budowy powinny byprzechowywane przez Wykonawoa Terenie Budowy
w miejscu odpowiednio zabezpieczonym .

2. Zaginecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spdawa jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziarrejyem

1.8. Powszania prawne i odpowiedzialné¢ wobec prawa.

1.8.1. Przestrzeganie prawa

1. Wykonawca ma obowiek zna wszystkie ustawy i zagdzenia wiadz lokalnych, inne przepisy,
instrukcja oraz wytyczne, ktére w jakikolwiek sposs zwiazane z realizagjrobdt lub mog
wptyna¢ na sposob przeprowadzenia robot.

2. W czasie prowadzenia robét Wykonawca powinigegirzegai stosowa wszystkie przepisy
Prawa budowlanego oraz Rozpgdzeh regulupcych warunki wykonania robot.

1.8.2. Ochrona wiasika publicznej i prawne.
1. Wykonawca jest zobogwany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenidgssndci
publicznej oraz prawne;j .

2. Jdli w zwiazku z zaniedbaniem, niewtawym prowadzeniem robét lub brakiem
koniecznych dziata ze strony Wykonawcy nagi uszkodzenie lub zniszczenie wiaso
publicznej lub prawnej to Wykonawca na swoj koszprawi lub odtworzy uszkodzen
wilasna¢

Stan uszkodzonej lub naprawione] wigsngoowinien by nie gorszy i przed powstaniem
uszkodzenia



1.83. Wymagania dotyaze bezpieczestwa i higieny pracy.

1. Podczas realizacji Robot, Wykonawca powinieegirzega wszystkich przepisow dotygzych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegdheo Wykonawca ma obowiek zadb& aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznyckpdizvych dla zdrowia, oraz nie spehaigjch
odpowiednich wymagesanitarnych .

2. Wykonawca powinien zapewnivszelkie urzdzenia zabezpieczap oraz spkz dla ochrony
zycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na terenie bud@mz dla zapewnienia bezpiefigtva
publicznego.

2. MATERIALY.

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow.

1. Zrédta uzyskania materialtow powinnyéowybrane przez Wykonawa wyprzedzeniem, przed
rozpoczciem robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaprzez Wykonawgwywiezione z terenu budowy,
beda ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora .

Jeli Inspektor zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robotzre dla ktérych
zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostarnzewartéciowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktérych znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, §czsk z jego nie przyciem i nie zaptaceniem .

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawtca zapewni, aby tymczasowo sktadowane ralgteachowaty swajjakasc i
przydatné¢ do robét. Powinny lydostpne do kontroli przez Inspektora. Miejsca skladaavan
czasowego materiatovedn po zakéczeniu robot doprowadzone przez wykonada ich
pierwotnego stanu w sposob zaakceptowany przegkitsg .

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidupazliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatdbw w wykonywanych robotach, Wykocawpowiadomi Inspektora o swoim
zamiarze co najmniej 2 tygodnie przegiaiem materiatow .

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialow nieermé pazniej zmieniony bez zgody inspektora.
3. SPRET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakowykonywanych robot . Spgzuzywany do robot powinien I8y
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow zawartych w ST .

W przypadku braku ustdeprzt powinien by zaakceptowany przez Inspektora ,

4. TRANSPORT MATERIALOW

l. Wszystkie materialty powinny byransportowane w sposob zapewaiazachowanie ich jakoi i
przydatndci do robot.

2. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powirpetrsa wymagania dotyece przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiaidc na osie i innvch parametrow
technicznych..



Wykonawca bhdzie usuwat na bigco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publiczngzhdmjazdowych do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. 0godlne zasady wykonania robot

1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeniétragodnie z kontraktem oraz za jgko
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét razgodnéé z Dokumentagj Projektowvd,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadz@Wykonawca @yje sprzt gwarantujcy
wysoka jakas¢ robot.

2. Wykonawca ponosi odpowiedziaddoza doktadne wytyczenie wszystkich elementow robot
zgodnie z wymiarami i ezinymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymai
pismie przez Inspektora Nadzoru .

3. Nastpstwa jakiegokolwiek lkdu spowodowanego przez Wykonaww wyznaczaniu
robot zostas, jesli wymaga tego kedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykorg@awc
na whasny koszt.

4. Inspektor Nadzoru ¢hlzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawachazaviych z
jakoscia robot, ocen jakosci materiatdw i posfpem robdét a ponadto we wszystkich sprawach
zwiazanych z interpretagj Dokumentacji i ST oraz dotygezych akceptacji wypetniania
warunkow kontraktu przez Wykonawc

5. Inspektor Nadzorucbizie podejmowat decyzje w sposob sprawiedliwy istemnny .

6. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
rob6ét keda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakdidokumentaciji
Projektowej i w ST. a tatle w normach i wytycznych .

7. Inspektor Nadzoru jest uposvaony do kontroli wszystkich robot i kontroli maiiow
dostarczanych na budewlub na niej produkowanych. Inspektor Nadzoru paolemai
Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te matsariadoboty, ktére nie spetnigj
wymaga jakasciowych okrélonych w Dokumentacji Projektowej i ST. Polecemagektora
Nadzoru leda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonaw@od grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

5.2. Wady rob6t spowodowane przez poprzednich wykamvcow

J&li Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganianokbmentacji Projektowej
i ST a zaistniala wadling tych robdt spowodowana zostata robotami wykonanymi
poprzednio przez innych Wykonawcow, to Inspektor ditau zleci taki sposob
postpowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wwelowa ich wady a
Wykonawca wykona dodatkowe roboty, zlecone przegpdtora Nadzoru na koszt
Zamawiajcego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Zasady kontroli jakasci robat.

Celem kontroli robo6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot i
jakos¢ materiatdw. Wykonawcaddzie przeprowadzat pomiary i badania materiatowz ora
rob6t z czstotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektow&jTi .

6.2. Badania.



Badania powinny by przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp,
gdy normy nie obejmuyj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowarzna
wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowarez Inspektora Nadzoru.

Do celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorst jgo dokonania
kontroli i zapewniona mu dolzie wszelka potrzebna pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatéw. Inspektor Nadzoru, po uprisgdveryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagcbedzie oceniat zgodrsd materiatdbw i robo6t z
wymaganiami ST na podstawie wynikow badistarczonych przez Wykonagvc

6.3. Atesty.
1. Przed wykonaniem batmkasci materiatow przez Wykonawcnspektor Nadzoru nie dopucic
do wycia materiaty posiadgje atest stwierdzgjy ich peta zgodné¢ z warunkami kontraktu .

2.W przypadku materiatow, dla ktorych atestynymagane przez warunki kontraktwéa partia
dostarczona do rob6t powinna postaalst okréajacy w sposob jednoznaczny jej cechy,

7. OBMIAR ROBOT.

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiar robot bdzie okrélat faktyczny zakres wykonywanych robot w jednostka
ustalonych w kosztorysie ofertowym i ST.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym pawiaeniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmnee dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
beda wpisane do ksgi obmiaru. Jakikolwiek B lub przeoczenie w igiach podanych w
Slepym kosztorysie lub w ST nie zwalnia Wykonawcyobdwiazku ukaiczenia wszystkich robot

7.2.  Zasady okrélania ilosci robot i materiatow.
Wszystkie elementy robét olstene w metrachdala mierzone rownolegle do podstawy
.Wszelkie inne materiaty ¢bda mierzone w jednostkach oklenych w Dokumentacji

Projektowej i ST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary lda przeprowadzone przed rkowym odbiorem robét, a tak w
przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w robotach.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtiezkda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny. W razie braku miejsca szkice q1imyg dolaczone w formie oddzielnego zeknika
do kskgi obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony zelsgrem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robét.

W zalezncéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziaj&amdawcy :

a/ odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b/ odbiorowi czsciowemu,

e/ odbiorowi kacowemu,

8.2.  Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenigdlia jakaosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie raajizilegra zakryciu.
W przypadku stwierdzenia odchyleod przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustale
Inspektor Nadzoru ustala zakres robét poprawkoviystpodejmuje decyzje dotygze zmian i
korekt. Wwyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonanieg,

10



Przy ocenie odchytei podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowychdolbatkowych Inspektor
Nadzoru uwzgidnia tolerancje i zasady odbioru podane w ST datych danej cci robot.

8.3.  Odbior czsciowy.

Odbidr czsciowa polega na oceniedo i jakasci wykonanych azci rob6t wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia. Odbiorucgziowego rob6t dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze
koncowym roboét.

8.4. Odbidr koncowy robdét.

Odbidr karcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykiamaobot w odniesieniu
do ich ilaici, jakasci | wartasci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotodddo odbioru kécowego
powinna by stwierdzona przez Wykonawavpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym
powiadomieniem na $nie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbidénémvy robdt nagpi w
terminie ustalonym w warunkach kontraktu, diczod dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru zakaczenia rob6t w dzienniku budowy.

Odbioru kaicowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zoap@efo W obecrici
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigraj robot}- dokona ich oceny jadaowej na
podstawie przedimnych dokumentow-, wynikow batlapomiardw, ocenie wizualnej oraz zgoéirio
wykonania rob6t z DokumentacProjektovs i ST. W toku odbioru kiacowego robot komisja
zapozna iz reallzaq ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikaych i ulegajcych
zakryciu, zwlaszcza Wzakresie wykonania robét uzupetach | rob6t poprawkowych. We
wszystkich sprawach nie ghjch ST leda obowazywaly przepisy ,Warunki techniczne wykonania i
odbioru robét budowlano- montavych Tom I".

85. Dokumenty do odbioru kaicowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiofictavego robot jest protokot odbioru
koncowego robét spaidzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygigo. Do odbioru kicowego
Wykonawca jest zobowzany przygotowanasgpujace dokumenty :

- dokumentagjprojektowy powykonawcaz.

* -uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru, zwlasptza odbiorze robot  zanikaych i

ulegapcych zakryciu, udokumentowanie wykonania jego salec
* - atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,
* -inne dokumenty wymagane przez Zamawago.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego nidab
gotowe do odbioru kKeowego, komisja w porozumieniu z Wykonawwyznaczy ponowny
termin odbioru kécowego robot.

Wszystkie zarmdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupefrealzda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiizggo.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogolne.

Cena jednostkowa pozycjedizie uwzgtdniac wszystkie czynnii, wymagania i badania
skladajce s¢ na jej wykonanie, okrdone dla tej roboty w ST i w Dokumentacji
Projektowej.

Cena hdzie obejmowa:
* robocizr bezpdrednk.

* warta¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami ich zakupu.

* wartc¢ pracy spretu wraz z kosztami jednorazowymi / sprowadzeniggipr
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na plac budowy i z powrotem, moaialemonta na stanowisku pracy,/

» Kkoszty pérednie, w skiad ktérych wchaglzptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, kosztyagizenia i eksploatacji zaplecza budowy / w tym
doprowadzenie energii i wody. budowa drég dojazabmvity./, koszty dotyerce oznakowania robot,
wydatki dotyczce bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty zazdzie placéw, ekspertyzy
dotyczce wykonanych robot, ubezpieczenia oraz kosztydanarzedsibiorstwa Wykonawcy,
koszty opracowania powykonawczej dokumentacii,

» zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych widav
mogicych wysipi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym

» podatki obliczane zgodnie z obarijacymi przepisami.

Cena zaproponowana przez Wykonaa& dan pozycy w kosztorysie ofertowym jest ostateczna i
wyklucza maliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robégtgoh & pozych
kosztorysow za wyptkiem wypadkéw omowionych w warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY WIAZANE

Wszystkie roboty nalgy wykonywa: zgodnie z obowizujacymi w Polsce normami i
normatywami.

Wykonawca jest zobowkany znéa wszystkie przepisy prawne, ktorgw jakikolwiek
Sposob zwjzane z prowadzonymi robotamig¢dzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych wytycznych w trakcie realizeafiot.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B-01 ROBOTY ROZBIORKOWE

PKT 1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST:

Przedmiotem Szczegotowej Specyfikacji Techniczaejygmagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t rozbiérkowych zwzanych z wykonywaniem prac ociepleniowych, budynku
szkoty podstawowej w m. Pilona 5 gm. Elpl

1.2 Zakres robét i opis prac towarzysgcych i robot tymczasowych.
Zakres robot podstawowych obejmuje:

- obicie liznych tynkow

- demonta rur spustowych

- demonta obrébek blacharskich, parapetow

llos¢ robot podano w przedmiarze robot.

Ocieplenie budynku powoduje konieczhavykonania prac towarzyseych takich jak :
-regulacja mocowania i wtzenia rur spustowych

1.3 Okredlenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi polskimi normami i z okigeniami
podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4

1.4 Okreslenia ogoine dotycace robot
Okreslenia ogolne g zgodne z okrdeniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5

PKT 2 MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 2

2.2 Rodzaje materiatow
Materiaty do robot rozbidrkowych nie wyglja

PKT 3 SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,,Wymagania ogdlne ,, pkt 3

3.2 Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot wyszczegolnionych w tej STimden
posiadé sprzt podstawowy przeznaczony do tego typu robét

Sprzt uzywany do wykonania robot musi byaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

PKT 4 TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 4

PKT 5 WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania rob6t

13



Ogodlne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogoihke’s

5.2 Warunki przystapienia do robét
Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania robot rozbiorkowych przy elewacji po
ustawieniu rusztows ogrodzeniu i oznakowaniu terenu.

5.3 Roboty rozbiérkowe
Rury spustowe z rewizjami i odprowadzeniem do kianaji deszczowej zachowalo
ponownego montai.

PKT 6 KONTROLA JAKO SCI
6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdéci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6

PKT 7 OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogolné7pk

PKT 8 ODBIOR ROBOT
8.1 Sposoéb odbioru robét
Ogolne wymagania dotygee odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogoiné 8ok

Roboty podlegaj odbiorowi robot zanikowych.

PKT 9 PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne ustalenia dotycrce ptatndci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 9
llos¢ zakaczonych i odebranych robét, oklenych wg kosztorysu ofertowego
PKT 10 PRZEPISY ZWIAZANE

-Warunki techniczne wykonania i odbioru robét butkove montaowych
-Budownictwo ogolne
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B-02 ROBOTY MALARSKIE

PKT 1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST:

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznegpsymagania dotycce wykonania i
odbioru robot malarskich na elewacji budynku szkmgstawowej w m. Pilona 5 gm. Egl

1.2. Zakres robot i opis prac towarzysgcych .
Zakres robot podstawowych obejmuje:

- Malowanie drzwi stalowych, drabin

- Malowanie gzymsow

- Malowanie obudowy wégia do piwnicy

llos¢ rob6t podano w przedmiarze robot.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi polskimi normami i z okigdeniami
podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4

1.4 Okreslenia ogdlne dotycace robot
Okreslenia ogolne g zgodne z okrdeniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5

PKT 2 MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 2

2.2 Rodzaje materiatow
Materiatami wykorzystywanymi do wykonania w/w rabo
-Farby budowlane gotowe
* Farby silikonowe zewgtrzne
» Szpachle, kity, rozpuszczalniki
* Farby olejne i ftalowe
« Srodki gruntujce ograniczajce chtonnéé podtazy i zwickszapce przyczepni
Wymagania dla powtok:
- wyglad zewrgtrzny- gtadka, matowa bez pomarszczeaciekdw
- gruba¢ — 100-120 mikronéw
- przyczepné¢ do podiaa -1 stopié
- odpornd¢ na uderzenia — masa 0,5 kg spackag wysokéci 1m nie powinna powodowa
uszkodzenia powtoki
- odpornd¢ na dziatanie wody

2.3. Sktadowanie materiatow
Magazyny zamkrte. Przechowywaw oryginalnych opakowaniach.

PKT 3 SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyerce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,,Wymagania ogodlne ,, pkt 3

3.2 .Sprzt do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot wyszczegolnionych w tej STiden
wykaza sie mazliwoscia korzystania z naezlzi typowych do malowania:
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- pedzle, watki, aparaty natryskowe
- kielnie, pace, mieszarki,
Sprzt uzywany do wykonania rob6t musi byaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

PKT 4 TRANSPORT
3.1.0g0Ilne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 4

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie neéev do wykonania robot, powinny
odbywa si¢ tak aby zachowastan techniczny materiatow.

PKT 5 WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogodlne wymagania dotygee wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogouhke’s

5.2. Wykonanie robot

Przy malowaniu powierzchni wewtnznych temperatura nie powinnachyizsza ni +8° C.

Przygotowanie podia:

- oczyszczenie | naprawienie uszkoalpediaza

- powierzchnie metalowe powinny dgczyszczone, odttuszczone zgodnie z wymaganiami
normy PN-ISO 8501-1:1996, dla danego typu farbgktadowe]

Gruntowanie:

- zagruntowanie pod#a dla farb silikonowych- grunt przeznaczony do tiantp

- przy malowaniu farbami olejnymi na powierzchnrewniane - pokosty .

- przy malowaniu farbami chlorakauczukowymi elend@nstalowych stosuje i
odpowiednie farby podktadowe

Wykonanie powtok malarskich:

- Powtoki z farb silikatowych powinny kbyniezmywalne przy stosowanstodkow mypcych

i dezynfekujcych

- powtoki powinny dawé aksamitno-matowy wygtl powierzchni

- barwa powtok powinna lgyjednolita bez smugladéw gdzla i plam

- powtoki z farb olejnych powinny méebarwe jednolita zgodra ze wzorcem, bez smug,
zaciekow, uszkodze zmarszczg, pecherzy, plam i zmian odcienia. Powinny tjednolity
potysk.

PKT 6 KONTROLA JAKO SCI
6.1 Ogdlne zasady kontroli jakdéci robot
Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdéci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 6

6.2 Badania w czasie robot

Kontrola jakdci polegata bdzie na wizualnej ocenie wykonanych poszczegolmgbiat.
Kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie wygtu powierzchni

- sprawdzenie wskliwosci

- sprawdzenie wyschggia podiaa

- sprawdzenie czys{oi

Sprawdzenie wsgkliwosci nalery wykona przez spryskanie powierzchni przewidzianej pod
malowanie wod. Ciemniejsza plama zwibnej powierzchni powinna wygli¢ nie wczéniej
niz po 3 sek.

Badania powtok przy odbiorach nayeprzeprowadi nie wczéniej niz:
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-dla farb silikatowych po 7 dniach

-dla farb olejnych i syntetycznych po 14 dniach

Sprawdzenie odpordoi powtok na wycieranie polega na lekkim kilkakratm potarciu
powierzchni kontrastowego koloru szmatkawetnian

Sprawdzenie przyczepéw powtok do poditaa polega na probie poderwania ostrym
narzdziem powtoki od podiza.

Kontroli uzytych materiatow, ich jakii i przediczonych atestow i Zaviadcze.

PKT 7 OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogoIlné"7pk

PKT 8 ODBIOR ROBOT

8.1 Sposob odbioru robot

Ogodlne wymagania dotygeze odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdiné 8ok
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego powtok malarskich polega na stwierdzeniu
rownomiernego roziteenia farby, jednolitego natenia barwy i zgodniei ze wzorcem
producenta. Brak prieitu i dostrzegalnych grudek, brak plam, smug, ele@v gcherzy,
odstajcych ptatow powtoki, widocznych okiesfladow gdzla itp. W stopniu kwalifikujcym
powierzchn¢ malowania do powtok o dobrej jad@ wykonania

Badania wg pku 6 natg przeprowadz w czasie odbioru kacowego robot. W przypadku
stwierdzenia odchytelnspektor nadzoru ustala zakres rob6t poprawkowych

Roboty poprawkowe wykonuje Wykonawca na swoj kesterminie uzgodnionym z
Inspektorem.

PKT 9 PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotycgce ptatndci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 9
llos¢ zakaczonych i odebranych robét, oklenych wg kosztorysu ofertowego

PKT 10 PRZEPISY ZWIAZANE

-Warunki techniczne wykonania i odbioru robét butiove montaowych

-Budownictwo ogdlne

- PN-C 81911:1997 Farby epoksydowe do gruntoavadporne na czynniki chemiczne
- PN-C81901:2002 Farby olejne i alkidowe

- PN-C81608:1998 Emalie chlorokauczukowe

- PN-C81914:2002 Farby dyspersyjne stosowane wezmn

-PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Speaxgjfikpobierania probek.
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B-03 ELEWACJE

PKT 1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST:

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznegpsymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem robot ociepled@an zewrtrznych budynku
szkoly podstawowej w m. Pilona 5 gm. Bl

1.2. Zakres robét i opis prac towarzysgcych .

Zakres robot podstawowych obejmuje:

- uzupetnienie ubytkéw tynkéw zewtnznych cementowo-wapiennych
- docieplenigcian ptytami styropianowymi gr. 20 cm

- docieplenie cokotu ptytami styropianowymi gr. dr

- docieplenie éciezy ptytami styropianowymi gr. 3 cm

- wykonanie tynku silikonowo-silikatowego deianach i éciezach

- ochrona narmikow katownikami stalowymi

- mont& listwy startowej

llos¢ robot podano w przedmiarze robot.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi polskimi normami i z okeniami
podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4

1.4 Okre&lenia ogodlne dotycace robot
Okreslenia ogolne $zgodne z okrdeniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5

PKT 2 MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatdw podano w ST ,,Wymagania ogoélne” pkt 2

2.2 Rodzaje materiatow

Materiaty wykorzystane do wykonania w/w robot musdpowiadéa wymogom okrélonym
w opisie technicznym petnej technologii systemu\Weber, Ceresit itp.

Skfadaj si¢ na to przewanie:

- zaprawa tynkowa

- sSrodek gruntujcy wzmacniajcy podiae

- zaprawa klejca — gotowy wyréb wymagagy rozmieszania z wad

- ptyta styropianowa FS-15

- siatka zbrojona na zaprawie kiegj

- grunt pod wypraw tynkowa

- tynk silikonowo-silikatowy gr. 2mm — w postacitgavego wyrobu

- farba silikatowa

- kokki rozprzne, listwa startowa, listwyakowe, tdmy uszczelniajce, pianka uszczelnigja

2.3 Sktadowanie materiatéw
Magazyny ostonite przed opadami atmosferycznymi. Materiaty przegivee¢ w
oryginalnych opakowaniach.

PKT 3 SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu
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Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,,Wymagania ogdlne ,, pkt 3

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t wyszczegolnionych w tej STvipnen
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- kielnie, pace, mieszarki, wiertarki, r&y mtotki, waitki itp.

- bloczki, atestowane liny,

Sprzt uzywany do wykonania rob6t musi byaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

PKT 4 TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 4

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie neéev do wykonania robot, powinny
odbywa si¢ tak aby zachowastan techniczny materiatow.

PKT 5 WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogoihke’s

5.2 Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przysgpi¢c do wykonania prac po wykonaniu i odbiorze rusztawa
Nalezy rowniez wykona takie prace jak:

- zabezpieczenie falistolarki budowlanej

- zabezpieczyfolia podtaze (opaski, utwardzenia betonowe, schody itp)

- zabezpieczycokdt wilgotngciowo

- wykonanie prac naprawczych tynku.

5.3 Wykonanie robot

Technologia bezspoinowego ocieplasgaan budynku polega na przymocowaniusdiany

systemu warstwowego, skladeggo st z warstwy materiatu termoizolacyjnego na zaprawie

klejacej oraz 4cznikach mechanicznych, warstwy zbrojonej zapewo&jodporné¢ na

dziatania mechaniczne i ogniowe oraz wyprawy tyskigj stanowicej warstw¢ ochronno-

dekoracyja. Po wyborze technologii wykonania postugénge produktami zalecanymi przez

producenta danej technologii i instrukcji ich siwvania.

Do wykonywanych robét najezciej nalexy:

- oczyszczenie i naprawienie uszkoglpediaza (szczotki stalowe, myjki &mieniowe)

- w miejscach o dtych nieréwnéciach wykonanie wyréwnania zaprawami

- wykonanie warstwy izolacyjnej cokotu

- zagruntowanie podia

- umocowanie listwy cokotowej ( powinnadymocowana stosag 3 kotki na 1m)

- wyznaczenie ptaszczyzny ptyt za poragznurkow i pionéw

- przyklejenie styropianu -wykod&lejami Szeroké& spoin medzy arkuszami nie nie
przekracz&2 mm. Weksze przerwy uzupet@ipianky izolacyjm

- po wyschngciu kleju (min.3 dni) piyty styropianu umocogemechanicznie kotkami
rozpeznymi. Minimalne zagibienie kotka wscianie -6 cm. Minimalna il&& kotkow - 4
szt/m2. Przy krawadziach ilgd¢ mocowa zwigkszy¢. Wykona tarowanie powierzchni.

- wzmocné naraza okienne siatk wklei¢ katowniki ochronne

- wklei¢ warstwe szklanej tkaniny ( na wys do min. 2 m od terendvp@jnie)

- Wyprawy tynkarskie mma wykona nie wczéniej niz po 3 dniach od zakenia warstwy
zbrojonej. Prace prowadav przedziale temperatur + 5+25 °C, bez opadow i
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nadmiernego nastonecznienia .

PKT 6 KONTROLA JAKO SCI
6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdéci podano w ST ,,Wymagania ogdlne” pkt 6

6.2 Badania w czasie robot
Kontrola jakdci polegata bhdzie na wizualnej ocenie wykonanych poszczegolmgblot.
Kontroli uzytych materiatow, ich jakii i przediczonych atestow i Zaviadcze.

PKT 7 OBMIAR ROBOT
7.1 Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogolné"7pk

PKT 8 ODBIOR ROBOT

8.1 Sposob odbioru robot

Ogodlne wymagania dotygeze odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdiné 8ok
Badania wg pku 6 natg przeprowadz w czasie wykonywania poszczegolnych robot i
odbioru kaxcowego. W przypadku stwierdzenia odchiylespektor nadzoru ustala zakres
robét poprawkowych.

Roboty poprawkowe wykonuje Wykonawca na swoj kesterminie uzgodnionym z
Inspektorem.

PKT 9 PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogolne ustalenia dotycgce ptatndci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 9
llos¢ zakaczonych i odebranych robét, oklenych wg kosztorysu ofertowego

PKT 10 PRZEPISY ZWIAZANE

-Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t butiove montaowych

-Budownictwo ogodlne

- PN-EN 13163: 2004 Woyroby do izolacji cieplnepwdownictwie. Wyroby ze styropianu.
- PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonac$fjkacja pobierania probek.

- PN-92/P 85010 Tkaniny szklane

- BN-72/8841-18 Roboty tynkowe. Tynkigeenione z zapraw plastycznych

- Instrukcja ITB 334/2002 Bezspoinowy system olaascian zewrtrznych budynkow.
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