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WYMAGANIA OGOLNE
1.  WSEP.

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj\ymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t ogrodzenia stadionu z pitkochwytamiejscami siedzcymi dla stadionu
klubu B klasy KS Zagtada Lisow

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokunperetargowy i kontraktowy przy
zleceniach i realizacji rob6t wymienionych w pktl 1

1.3. Zakres robot obgtych ST.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmujyymagania wspolne dla robdt efgph wyze)
wymienionymi specyfikacjami i dotyazponizszego zakresu:

a/ ogrodzenie CPV 45342000-6
1.4. Okreslenia podstawowe.

Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykonawgowaniona do kierowania robotami i
do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kokiina

Kosztorys ofertowy wyceniony kompletowy kosztorykepy.

Kosztorysilepy - nie wyceniony kompletny kosztorys.

Ksiega obmiaréw akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszytmmrperowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonagv@bmiaréw wykonanych robét w formie wylicze
szkicow. Wpisy w kedze obmiaréw podleggpotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezidne do wykonania robét, zgodnie z Dokumentac
Projektovy i Specyfikacjami zaakceptowane przez Zamawego,

Polecenia Inspektora Nadzorwszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przsgaekiora,
w formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji robét i innych sprawazanych z prowadzeniem

budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngddeca autorem Dokumentaci
Projektowej.

Rysunki- czs¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokaljzacharakterystyk i wymiary
obiektu ledacego przedmiotem robat.

1.5. Ogolne wymagania dotyegce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kah wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektows, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami InspekiNadzoru.

151 Przekazanie placu budowy .



Zmawiapcy w terminie okrdlonym w dokumentach kontraktowych prze&aNykonawcy
plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodamnprawnymi i administracyjnymi oraz
Dokumentagj Projektows i ST.

1.5.2 Zakres robét i ich utrzymanie podczas budowy.

15.3 Zakres robot.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyprowadzenia robot budowlanych
polegajcych na wykonaniu ogrodzenia stadionu z pitkodlawy i miejscami siedgymi dla
stadionu klubu B klasy KS Zagtada LisOw.

1.5.4. Utrzymanie terenu budowy.
Wykonawca powinien utrzymywateren budowy do czasu dapwego lub czciowego odbioru
Utrzymanie powinno ki prowadzone w taki sposob aby obiekt lub jego emynéyly w
zadawalajcym stanie przez caty czas do momentu odbioru.

1.6 Zasady kontroli i odbioru robét.

1.6.1 Inspektor Nadzoru.

1. Decyzje Inspektora Nadzoru dotymz akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementdiadt
beda oparte na eslzie inzynierskim. Inspektor Nadzoru jest upanwmny do inspekcji wszystkich
robo6t i kontroli wszystkich materiatdw dostarczdmyna budow lub na niej produkowanych,
whaczapc przygotowanie i produkgjmateriatdw. Inspektor odrzuci wszystkie te maigiiaioboty,
ktore nie spelniajwymaga jakasciowych okrélonych w projekcie i Specyfikaciji,

1.6.2. Dokumentacja projektowa.

l. Niniejsze materiaty kontraktowe spracowane w oparciu 0 Dokumentgmjojektova
inwentaryzacyja.

2.Wszelkie zmiany w Dokumentacji Projektowej powitoy¢ wprowadzone na gmie i
autoryzowane przez Inspektora Nadzoru. Istotnergnidmkumentacji Projektowej powinnydy
wprowadzone przez Zamawieggo po uzgodnieniu z Projektantem

1.6.3. Zgodng& robot z DokumentagjProjektovs i ST.

Dokumentacja Projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynersiekazane przez Zamawieg¢go
Wykonawcy stanow czgs¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione w adyjednym z
nich s, obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej Dolentacji.

Wykonawca nie moe wykorzystywa bledéw Ilub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiggiwiadomé Inspektora, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykanaaboty i dostarczone materiaty
beda zgodne z DokumentacpProjektows j ST,

Dane okrélone w Dokumentaciji Projektowej i w Skdy uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli musdy¢ jednorodne i wykazywabliska zgodndé¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpggzekraczé& dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nig¢ w petni zgodne z DokumentaciProjektova
lub Specyfikacjiami i wptynie to na niezadowalaj jakas¢ elementu budowli, to takie
materialy keda niezwtocznie zagpione innymi a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.7. Teren budowy i dokumenty budowy.

1.7.1. Przekazanie terenu budowy.
1. Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren Budowy - zgodnie z warunkamiizealyjnymi



I harmonogramem prac.

2. W okresie od przekazania Terenu Budowy do potlzeEnia przez Zamawigego
koncowego odbioru robét. Wykonawca odpowiada za odedmie utrzymanie placu
budowy. Uszkodzenia lub zniszczenia Wykonawca mweidcdb odtworzy na wiasny koszt.

1.7.2. Zabezpieczenie terenu budowy.

Dla zapewnienia bezpieardwa publicznego oraz oséb zatrudnionych na Terf@adowy
Wykonawca ma obowzek wykong lub dostarcz§ takze zapewni obstug wszystkich
urzadzen zabezpieczagych.

1.7.3. Ksgga obmiaru.

1. Obmiary wykonanych prac przeprowadzawijednostkach kosztorysowych i wpisuje do
ksiegi obmiarow.

2. Podstawowe zasady obmiaru podano w punkcieétylkacji

1.7.4. Pozostate dokumenty budowy.

1. Do dokumentéw budowy zalicza siastpujace dokumenty :
» zgtoszenie budowy
 protokoty przekazania terenu Wykonawcy

 protokoty odbioru robot.

1.7.5. Przechowywanie dokumentéw budowy.
1. Dokumenty budowy powinny byprzechowywane przez Wykonawoa Terenie Budowy
w miejscu odpowiednio zabezpieczonym .

2. Zaginecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spdawa jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidziarrejyem

1.8. Powszania prawne i odpowiedzialné¢ wobec prawa.

1.8.1. Przestrzeganie prawa

1. Wykonawca ma obowiek zna wszystkie ustawy i zagdzenia wiadz lokalnych, inne przepisy,
instrukcja oraz wytyczne, ktére w jakikolwiek sposs zwiazane z realizagjrobdt lub mog
wptyna¢ na sposob przeprowadzenia robot.

2. W czasie prowadzenia robét Wykonawca powinigegirzegai stosowa wszystkie przepisy
Prawa budowlanego oraz Rozpgdzeh regulupcych warunki wykonania robot.

1.8.2. Ochrona wiasika publicznej i prawne.
1. Wykonawca jest zoboswany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenidgssndci
publicznej oraz prawne;j .

2. Jdli w zwiazku z zaniedbaniem, niewtawym prowadzeniem robét lub brakiem
koniecznych dziata ze strony Wykonawcy nagi uszkodzenie lub zniszczenie wiaso
publicznej lub prawnej to Wykonawca na swoj koszprawi lub odtworzy uszkodzen
wilasna¢

Stan uszkodzonej lub naprawione] wigsngoowinien by nie gorszy i przed powstaniem
uszkodzenia



1.83. Wymagania dotyaze bezpieczestwa i higieny pracy.

1. Podczas realizacji Robot, Wykonawca powinieegirzega wszystkich przepisow dotygzych
bezpieczastwa i higieny pracy. W szczegdheo Wykonawca ma obowiek zadb& aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznyckpdigvych dla zdrowia, oraz nie spehaigjch
odpowiednich wymagesanitarnych .

2. Wykonawca powinien zapewnivszelkie urzdzenia zabezpieczap oraz spkz dla ochrony
zycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na terenie bud@mz dla zapewnienia bezpiefigtva
publicznego.

2. MATERIALY.

2.1.Zr6dka uzyskania materiatow.

1. Zrédta uzyskania materialtow powinnyéowybrane przez Wykonawa wyprzedzeniem, przed
rozpoczciem robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaprzez Wykonawgwywiezione z terenu budowy,
beda ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora .

Jeli Inspektor zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robotzre dla ktérych
zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostarnzewartéciowany przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktérych znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, §czsk z jego nie przyciem i nie zaptaceniem .

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawtca zapewni, aby tymczasowo sktadowane ralgteachowaty swajjakasc i
przydatné¢ do robét. Powinny lydostpne do kontroli przez Inspektora. Miejsca skladaavan
czasowego materiatovedn po zakéczeniu robot doprowadzone przez wykonada ich
pierwotnego stanu w sposob zaakceptowany przegkitsg .

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidupazliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatdbw w wykonywanych robotach, Wykocawpowiadomi Inspektora o swoim
zamiarze co najmniej 2 tygodnie przegiaiem materiatow .

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialow nieermé pazniej zmieniony bez zgody inspektora.
3. SPRET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego sptu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakowykonywanych robot . Spgzuzywany do robot powinien I8y
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow zawartych w ST .

W przypadku braku ustadeprzt powinien by zaakceptowany przez Inspektora

4. TRANSPORT MATERIALOW

l. Wszystkie materialty powinny byransportowane w sposob zapewaigzachowanie ich jakoi i
przydatndci do robot.

2. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powirpetrsa wymagania dotyece przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiagdc na osie i innvch parametrow
technicznych.



Wykonawca bhdzie usuwat na bigco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publiczngzhdmjazdowych do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. 0godlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgaidnie z kontraktem oraz za jako
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét razgodnéé z Dokumentagj Projektowvd,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadz@ykonawca @yje sprzt gwarantujcy
wysoka jakas¢ robot.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za dokltadne wytyczenie wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami i ezinymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymai
pismie przez Inspektora Nadzoru .

1.Nastpstwa jakiegokolwiek lgdu spowodowanego przez Wykonawe wyznaczaniu robot
zostan, jesli wymaga tego ledzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykorawa
wiasny koszt.

2.Inspektor Nadzoru dolzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawachazawiych z
jakaoscia robot, ocen jakasci materiatdw i posipem robot a ponadto we wszystkich sprawach
zwigzanych z interpretagj Dokumentacji i ST oraz dotygzych akceptacji wypetniania
warunkéw kontraktu przez Wykonawc

3. Inspektor Nadzoruebizie podejmowat decyzje w sposdb sprawiedliwy isthemnny .

4. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét keda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakdi@okumentaciji
Projektowej i w ST. a tatle w normach i wytycznych .

5. Inspektor Nadzoru jest uposvaony do kontroli wszystkich robot i kontroli maithow
dostarczanych na budewlub na niej produkowanych. Inspektor Nadzoru paolomai
Wykonawe o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te matgrialoboty, ktore nie speini@j
wymaga jakosciowych okrglonych w Dokumentacji Projektowej i ST. Polecemagektora
Nadzoru lkda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonaw@od grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca.

5.2. Wady robo6t spowodowane przez poprzednich wykamavcow

J&li Wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganianokimentacji Projektowej
i ST a zaistniata wadliv& tych robot spowodowana zostata robotami wykonanymi
poprzednio przez innych Wykonawcow, to Inspektor ddau zleci taki sposob
postpowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyelowa ich wady a
Wykonawca wykona dodatkowe roboty, zlecone przegpdkhtora Nadzoru na koszt
Zamawiajcego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby
osiagna¢ zatazomg jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robot i
jakos¢ materiatdbw. Wykonawcaeddzie przeprowadzat pomiary i badania materiatdowz ora
rob6t z cazstotliwoscia zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektow&jTi .



6.2. Badania.

Badania powinny by przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp,
gdy normy nie obejmudj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowszna
wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowarez Inspektora Nadzoru.

Do celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorst jgo dokonania
kontroli i zapewniona mu dolzie wszelka potrzebna pomoc ze strony Wykonawcy i
producenta materiatéw. Inspektor Nadzoru, po upriggdveryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonagcbedzie oceniat zgodrsd materiatdbw i robot z
wymaganiami ST na podstawie wynikéw badstarczonych przez Wykonagvc

6.3. Atesty.
1. Przed wykonaniem batlmkasci materiatow przez Wykonawcnspektor Nadzoru nie dopici¢
do wycia materialy posiadgje atest stwierdzgly ich pelra zgodndé¢ z warunkami kontraktu .

2.W przypadku materiatow, dla ktorych atestyngmagane przez warunki kontraktuzéla partia
dostarczona do robét powinna postaalst okrélajacy w sposéb jednoznaczny jej cechy,

7. OBMIAR ROBOT.

7.1.  OgdIne zasady obmiaru robot
Obmiar rob6t bdzie okrélat faktyczny zakres wykonywanych rob6t w jednostka
ustalonych w kosztorysie ofertowym i ST.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pawiaeniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robd6t i terminie obmiaru, co najmnée8 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru
beda wpisane do ksgi obmiaru. Jakikolwiek B lub przeoczenie w igiach podanych w
Slepym kosztorysie lub w ST nie zwalnia Wykonawcyobdwiazku ukaiczenia wszystkich robot

7.2.  Zasady okrélania ilosci robot i materiatow.
Wszystkie elementy robét olklene w metrachdula mierzone réwnolegle do podstawy
.Wszelkie inne materialy ¢bda mierzone w jednostkach oklenych w Dokumentacji

Projektowej i ST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary lda przeprowadzone przed rkowym odbiorem robét, a tak w
przypadku wysipowania dhiszej przerwy w robotach.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtiezieda wykonane w sposob zrozumialy
i jednoznaczny. W razie braku miejsca szkice a1inyg dokczone w formie oddzielnego zeknika
do ksigi obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony zéktgrem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw robét.

W zalezndéci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziaj&amdawcy :

a/ odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b/ odbiorowi czsciowemu,

e/ odbiorowi kacowemu,

8.2.  Odbiodr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenigdia jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie raajizilegra zakryciu.
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W przypadku stwierdzenia odchyleod przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustale
Inspektor Nadzoru ustala zakres robét poprawkoviystpodejmuje decyzje dotygze zmian i
korekt. Wwyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonanieg,
Przy ocenie odchylel podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowychdolatkowych Inspektor
Nadzoru uwzgidnia tolerancje i zasady odbioru podane w ST datych danej cgci robaot.

8.3. Odbior czsciowy.

Odbidr czsciowa polega na oceniedln i jakasci wykonanych azci robét wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia. Odbioruegziowego robot dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze
koncowym roboét.

8.4. Odbidr koncowy robot.

Odbidr karcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykimaobo6t w odniesieniu
do ich ilasci, jakasci | wartasci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotodddo odbioru kacowego
powinna by stwierdzona przez Wykonawavpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym
powiadomieniem na §mnie o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Odbidnémvy robét nagpi w
terminie ustalonym w warunkach kontraktu, diczod dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru zakaczenia robot w dzienniku budowy.

Odbioru kaicowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zeap@e@o W oObecrigi
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbigraj robot}- dokona ich oceny jalaowej na
podstawie przedimnych dokumentow-, wynikw batlapomiardw, ocenie wizualnej oraz zgoéitio
wykonania robot z DokumentacProjektow i ST. W toku odbioru kacowego robdét komisja
zapozna iz reallzaq ustal@é przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikeych i ulegajcych
zakryciu, zwlaszcza Wzakresie wykonania robét uzupetagch i robét poprawkowych. We
wszystkich sprawach nie @hjch ST leda obownzywaly przepisy ,Warunki techniczne wykonania i
odbioru robét budowlano- mortawvych “.

85. Dokumenty do odbioru kacowego robot.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioficéwego robot jest protokot odbioru
koncowego robét spasdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygiego. Do odbioru kicowego
Wykonawca jest zobowzany przygotowanasgpujace dokumenty :
» - dokumentagjprojektows powykonawca.
- uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru,
* - atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,
* -inne dokumenty wymagane przez Zamawego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wadgm przygotowania dokumentacyjnego nidab
gotowe do odbioru kKeowego, komisja w porozumieniu z Wykonawwyznaczy ponowny
termin odbioru kécowego robot.

Wszystkie zarmdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupefrealzda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiizggo.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogolne.

Cena jednostkowa pozycjedizie uwzgtdniac wszystkie czynnii, wymagania i badania
skladagce st na jej wykonanie, okrédone dla tej roboty w ST i w Dokumentacji

Projektowej.
Cena hdzie obejmowa:

* robocizr bezpdrednk.

* warta¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu.
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* warta¢ pracy spretu wraz z kosztami jednorazowymi / sprowadzeniectipr
na plac budowy i z powrotem, moaialemonta na stanowisku pracy,/

» koszty pérednie, w skiad ktorych wchogizptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, kosztyaaizenia i eksploatacji zaplecza budowy / w tym
doprowadzenie energii i wody. budowa drog dojazabmvty./, koszty dotyece oznakowania robot,
wydatki dotyczce bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty zazdzie placéw, ekspertyzy
dotyczice wykonanych rob6t, ubezpieczenia oraz kosztydanqarzedsibiorstwa Wykonawcy,
koszty opracowania powykonawczej dokumentacji,

» zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych widav
mogicych wysipi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym

» podatki obliczane zgodnie z obarjacymi przepisami.

Cena zaproponowana przez Wykonaaa& dan pozycy w kosztorysie ofertowym jest ostateczna i
wyklucza maliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robégtgoh & pozych
kosztorysow za wyptkiem wypadkéw omowionych w warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY WIAZANE

Wszystkie roboty nalegy wykonywa: zgodnie z obowizujacymi w Polsce normami i
normatywami.

Wykonawca jest zobowkany znéa wszystkie przepisy prawne, ktorgw jakikolwiek
Sposob zwjzane z prowadzonymi robotamig¢dzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych wytycznych w trakcie realizeafiot.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-01 OGRODZENIA - CPV 45342000-6

PKT 1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST:

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj\ymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonaniem ogrodzenia stadionu z pitkoghmi i miejscami
siedzcymi dla stadionu klubu B klasy KS Zagtada Liséw

1.2. Zakres robét i opis prac towarzysgcych .

Zakres robot podstawowych obejmuje:

- wykonanie ogrodzenia niskiego wys. 120 cm

- wykonanie ogrodzenia panelowego wysokiego wys@03
- wykonanie pitkochwytéw wys. 600 cm

- wykonanie miejsc siedzych

llos¢ rob6t podano w przedmiarze robot.

1.3. Okredlenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgizujacymi polskimi normami i z okigdeniami
podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4

1.4 Okreslenia ogdlne dotycace robot
Okreslenia ogolne g zgodne z okrdeniami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5

PKT 2 MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogodlne wymagania dotygze materiatow podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 2

2.2 Rodzaje materiatow

2.2.1 Ogrodzenie niskie

- beton C20/25 wg PN-EN 206-1:2003

- ksztattowniki zamkngte 40x40x2,6 mm, 80x80x5 mm wg PN-EN 10219:2000

- elektrody

- farba olejna w kolorze zielonym RAL 6005 i w kote zottym RAL 1003

2.2.2 Ogrodzenie wysokie

- beton C20/25 wg PN-EN 206-1:2003

- gotowy stupek 60x40x4 mm malowany proszkow@@&bcm, 80x80x5 mm wg PN-EN
10219:2000 i malowanie wg EN-ISO 1491 kolor R&Q05

- gotowy panel ogrodzeniowy 2500x2030 mm malowamgpkowo kolor RAL 6005

- $sruba zamkowa M8x25/80 z nzkka szeciokatna zrywalmg ze stali nierdzewnej kl.A2

- obejma montaowa

- dystans PE-H

- kapturek

2.2.3 Pitkochwyty

- beton C20/25 wg PN-EN 206-1:2003

- gotowy stupek malowany proszkowo dt.700 cm, 8x8mm wg PN-EN
10219:2000 i malowanie wg EN-ISO 1491 kolor R&Q05

- siatka polipropylenowa o oczkach 80x80 mm gr 5 mm
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- Sruba oczkowe ze stali nierdzewnej kl.A2

- Sruba rzymska ze stali ocynkowanej

- linka stalowa gr 5 mm

- linka stalowa w otulinie gr 4 mm

- kapturek

2.2.4 Lawki

- beton C20/25 wg PN-EN 206-1:2003

- ksztattowniki zamkngte 80x80x4 mm, wg PN-EN 10219:2000
- elektrody

- farba olejna w kolorze zielonym RAL 6005

- siedziska ze stabilizowanego polipropylenu typQ\06
- Sruby mocugce

2.3 Sktadowanie materiatow
Magazyny ostonite przed opadami atmosferycznymi. Materiaty przegivea¢c w
oryginalnych opakowaniach.

PKT 3 SPRZET
3.1. Ogllne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,,Wymagania ogolne ,, pkt 3

3.2. Sprzt do wykonania robot
Spawarki, lgtowki, miary, poziomice, topaty, wiertarki, kluc#e
Sprzt uzywany do wykonania robot musi byaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

PKT 4 TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 4

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie natv do wykonania robot, powinny
odbywa si¢ tak aby zachowastan techniczny materiatow.

Srodki do transportu betonu

Mieszarki betonowe magby¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi ( tzw.
gruszkami)

llo$¢ gruszek naley dobra tak aby zapewidiwbudowanie mieszanki przed zwaniem
betonu. Orientacyjny czas aziania

90 minut przy temperaturze otoczenia +15 stopni C

70 minut przy temperaturze otoczenia +20 stopni C

30 minut przy temperaturze otoczenia +30 stopni C

PKT 5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogodlne wymagania dotygze wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogoihke’s

5.2 Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania prac po zabezpieczeniu terenu Roboty
betonowe wykonywaw temperaturze powsgj 5 stopni C.

Przed przysipieniem do betonowania nalewytrasowa rozmieszczenie stupkow.
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5.3 Wykonanie robot
Roboty betoniarskie mugby¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN 20®Q3
i PN-63/B -06251

2.2.1 Ogrodzenie niskie

Fundament pod stupki z betonu C20/25 g25cm gt.60 cm

Stupki i profil poziomy wykonaz ksztattownikow zamketych 40x40x2,6 mm, stupki na
brany i furtke z 80x80x5 Profile taczyspoira pachwinowa gr. 3 mm

Catdi¢ ogrodzenia pomalowdarla olejra w kolorze zielonym RAL 6005 a furtki w kolorze
z0ktym RAL 1003

2.2.2 Ogrodzenie wysokie

Montowa gotowy stupek 60x40x4 mm malowany proszkowo@fdn dla przset z panela
i 80x80x5 mm dla bram w fundamencie g25cm i gice0z betonu C20/25

Panel ogrodzeniowy 2500x2030 mm malowany proszkioslor RAL 6005 zgrzewany z
pretow stalowych pojedynczych (poziomych i pionowyehjrutu osr. 5 mm. Wymiary
oczek prostych 50x200 mm, matych 50x50 mm

Montaz paneli do stupéw za pom@mbejmy montazowej i srub zrywalnych
zabezpieczagych przed niepowotanym demongan.

Furtka szer.1,5 m, bramy dwuskrzydtowe szer.4m9h na stupkach 80x80x5 mm.

2.2.3 Pitkochwyty

Montowa gotowy stupek 80x80x4 mm malowany proszkowo@dcm w fundamencie
230cm i gt. 100 cm z betonu C20/25. Stupyhkawe posiadajsizenie poziome gorne
taczace dwa skrajne stupy z profila 40x20x2 mm oraz kairee z linki stalowej gr. 5 mm
Stupy posiadaj otwory montaowe. Monta siatki polipropylenowej do stupéw za pomoc
srub z oczkiem przez ktore przebiega linka stalowatwlinie gr 4 mm.

Naprzenie linek uzyskuje siza pomog srub rzymskich rozmieszczonych przy skrajnych
stupach.

2.2.4 Lawki

Fundament pod stupki tawek z betonu C20/25 g23d80 gm. Konstrukcja tawki

z ksztattownikéw zamkiatych 80x80x4 mm, Profile konstrukcjidzy¢ spoira pachwinovg
gr. 3 mm. Lawka z 4 siedziskami posiada 3 stupki@d mm oraz pozioapoprzecz
dt.2420 mm do ktérejrubami mocowaneast siedziska. Konstrukcja malowana faddejm
w kolorze zielonym RAL 6005.

PKT 6 KONTROLA JAKO SCI
6.1 Ogdlne zasady kontroli jakdéci robét
Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdéci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 6

6.2 Badania w czasie robot

Kontrola jakdci polegata bdzie na wizualnej ocenie wykonanych poszczeg6lmgbiat.
Kontroli uzytych materiatow, ich jakii i przedt@onych atestow i Zaviadczé.

W czasie kontroli naley zbadé:

- zachowanie wyznaczonych tras ogrodzenia, pitkgttw i tawek

- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw

- poprawn@¢ rozmieszczenia i ustawienia stupkow

- poprawné¢ montau paneli, bram, furtek, tawek, zamkaéi

- zabetonowanie stupkéw
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PKT 7 OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne wymagania dotygze obmiaru robét podano w ST ,,Wymagania ogolné"7pk

PKT 8 ODBIOR ROBOT

8.1 Sposob odbioru robot

Ogodlne wymagania dotygeze odbioru rob6t podano w ST ,,Wymagania ogdiné 8ok
Badania wg pku 6 natg przeprowadz w czasie wykonywania poszczegolnych robot i
odbioru kaxcowego. W przypadku stwierdzenia odchiylespektor nadzoru ustala zakres
robét poprawkowych.

Roboty poprawkowe wykonuje Wykonawca na swoj kesterminie uzgodnionym z
Inspektorem.

PKT 9 PODSTAWA PLATNO SCI

9.1 Ogodlne ustalenia dotycgce ptatndci

Ogodlne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 9
llos¢ zakaczonych i odebranych robét, oklenych wg kosztorysu ofertowego

PKT 10 PRZEPISY ZWIAZANE

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t bwtino montaowych
- Budownictwo ogolne

- Wytyczne producenta, instrukcje mania

- Aprobaty, certyfikaty produktow

- PN-EN 206-1:2003 Beton

- PN-EN 10219:2000 Ksztattowniki zamkte
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